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1. Mastère de Mlle Gmir : Conception robuste des systèmes mécatroniques. ENIM, Tunisie, 2009. 
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4. Mastère de Mr Nejlaoui : Utilisation du code Fastsim et optimisation multiobjective du comportement 

en courbe des véhicules ferroviaires”, ENIM, Tunisie, 2007. 
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ferroviaires». Thèse Soutenue en 2016.  
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robots translateurs non parfaits » Thèse Soutenue en 2016. 
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